Obvod pro méteni teploty a zpracovani dat pocitaCem

Principialni schéma:

r

KTY 10-6

Pouzité prvky:

KTY 10-6

-méfici teplotni rozsah —50..150°C

-ptesnost +1%

Pfevodni charakteristika:
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-linearizovany teplotni polovodicovy senzor firmy Siemens
-odolnost prvku vici teploté v rozsahu —65...175 °C
-nominalni odpor 2000Q2 pii 25°C a proudu ImA
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Prevodnik ADC0804

ADC080X
Dual-In-Line and Small Outline (30) Packages
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Funkce: Elektrolytické kondenzatory 10 uF slouzi pro blokovani stejnosmérného napéjeni -
mozno dodéavat z ploché baterie 4,5V nebo odebirat pies odbocku z klavesnice. Trimry
Taminadj a Tamaxadj slouzi k nastaveni pozadovaného max. rozsahu métenych teplot.

ADC zde pracuje v samospoustécim rezimu — po ukonceni kazdého pievodu vysle signal na
INTR, ktery je propojen s pinem WR (write) — dojde k opétovnému startu prevodu. Pocet
navzorkovanych hodnot za sekundu je dan casovou zakladnou tvofenou Rt, Ct:

fvz - ;
LIR.C.

V nasem ptipad¢ je fvz nastavena na 6kHz.

Pocita¢ proto nemusi zddnym zplsobem zajiStovat casovani obvodu teploméru a pouze si Cte
aktudlni hodnoty z LPT portu dle potieby. Standardni LPT port SPP byl navrzen pro
komunikaci s tiskarnou a datové bity D0O-D7 byly ur€eny pouze pro vystup z pocitace, neslo
znich tedy Ccist. Jelikoz tato architektura piestala brzy vyhovovat potiebam periferii, byl
zaveden standard EPP (expanded paralel port), ktery jiz ¢teni datovych bitl umoziuje.
Dnesni BIOSy umoziiuji volbu emulace jak standardniho tak rozsifenych paralelnich porti.
Pro spravnou funkci programu teploméru je tedy tfeba v BIOSu nastavit reZzim EPP.

Pted prvnim startem programu teploméru je tieba provést kalibraci teploméru. Kalibrace se
provadi pomoci obsluzného programu. Naméiime 2 od sebe co nejvzdalengjsi teploty — znamé
— a prifadime je odpovidajicim hodnotam z vystupu pfevodniku.

Program teploméru ma fadu funkci, mezi které patii ulozeni ¢i otevieni souboru naméfenych
dat, pohyb po €asové ose, 2 kurzory mezi nimiz se ode¢itd maximum, minimum, prameérna
teplota, ZOOM, a dals$i. Namétena data se do souboru ukladaji i s casem odméru, lze je tedy
snadno zpracovat v dalSich programech.
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Z0OOM vyznacené oblasti:
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Zavér: Realizoval jsem digitalni teplomér, provedl jeho kalibraci a nasledna méteni. Toto zapojeni je financné
velmi nenaro¢né a snadno konstruovatelné. Zpracovani nameéfenych hodnot pocitacem navic umoziuje provést i
prisnéjsi kalibraci, kdy dojde k vytvoreni libovolné velké a tim i pfesné prevodni tabulky, ¢imz se eliminuje
chyba dana nelinearitou polovodicového teplotniho senzoru (1%). Jistou nevyhodou je znacna teplotni
setrvacnost Cidla, je dana jeho hmotovym objemem a vymezuje pouziti teploméru v oblasti pomalejSich zmén
teploty - do cca 100K/3min.

Dekuji za spolupraci svému bratrovi Tomasovi pfi tvorbé programu a naslednych méfenich.



